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均 普 人 工 智 能 与 人 形 机 器 人 研 究 院 有 限 公 司 是 一 家 专 注 于 人 形 机 器 人 技 术 开 发 、 人 形 机 器 人

关 键 零 部 件 开 发 、 具 身 智 能 技 术 应 用 落 地 以 及 人 工 智 能 前 沿 技 术 在 智 能 制 造 应 用 的 综 合 性 研

究 机 构 。 本 院 致 力 于 通 过 科 技 创 新 ， 推 动 人 工 智 能 与 智 能 机 器 人 技 术 在 工 业 智 能 化 为 代 表 的

前 沿 领 域 的 应 用 ， 提 高 人 类 生 活 质 量 。

综合性研究机构

人形机器人技术开发 关键零部件开发 具身智能技术应用落地 智能制造场景落地
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均普研究院的具身战略：面向工业制造场景，整合机器人硬件，深
度机器人关键技术开发与应用。

我们的核心使命/任务/方向/目标：以技术创新为主要手段，切实推进
具身智能的工业落地进程。

• 工业场景：全球超过8000条工业产线。

• 机器人本体：作为硬件基石，能够深度定制，基于底层能力的深度

开发。

• 机器人技术开发与应用：仿真环境、图像视觉、强化学习、经典力

控以及VLA（视觉-语言-动作）等技术深度自研与融合。
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具身战略

均普研究院具身战略铁三角
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AI 驱动企业内业务流程的自动化或自主化
- LLM能力突破和MCP普及，传统SOP工作流向人机协同工作流转变的成为。

- 提供功能全面AI 应用构建的基座，在核心能力标准化的基础上，该基座框架可实现业务场景应用的扩展。

- 在工业编程、产线数据分析、市场洞察、客户管理、项目管理、人事招聘、财务结算等场景进行内部提效。
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研究院基于 50年工业制造经验 ，全面拥抱具身智能技术，开发了一系列创新产品

工业具身机器人本体结构定制
根据特定的工业应用场景，深度优化机器人本体结构，确保机器人
在复杂多变的环境中，精准、高效地完成任务。

结合工业场景的末端快换
结合模块化末端执行器的设计，实现工具的快速拆装与更换，让自动
化系统在面对不同工艺任务时，具备极高的快速适应能力。缩短换线
时间，降低生产成本，是实现柔性制造的理想选择。
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研究院基于 50年工业制造经验 ，全面拥抱具身智能技术，开发了一系列创新产品

轮式机器人上料工序工业级场景的数采与摇操平台
集成轮式机器人于上料工序，充分利用其自主移动能力和精确操作
特性，可实现生产物料的柔性化配送，有效提升生产线的物料流转
效率和调度灵活性。

专为工业轮式机器人设计的数据采集与远程操控平台，能够实时、高
效地从机器人及外部设备中采集关键数据，并提供稳定可靠的远程操
控功能。通过对采集数据的深度分析与学习，为机器人自主行动提供
核心训练支持。
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研究院基于 50年工业制造经验 ，全面拥抱具身智能技术，开发了一系列创新产品

第二代人形机器人-贾维斯Javis 2.0
贾维斯是我们的第二代人形机器人，目前已通过强化学习（RL）实现了
稳定的直膝行走，并具备高鲁棒性的抗摔倒能力。集成了多项先进功能，
包括支持自然语言与肢体动作的多模态交互、用于自主作业的工厂巡检
与物料抓取，以及满足复杂任务干预需求的远程遥操作。还搭载了视觉
识别与气味识别模块，使其能够对环境和物品进行多维度感知。

FPC柔性插接机器⼈⽅案 
采用柔性机械臂与高精度末端执行器，在机器视觉的引导下，能够自
动化完成汽车中控面板电路中的FPC（柔性印刷电路板）插接工序。
凭借其卓越的泛化能力，该解决方案能够快速适应并处理不同类型的
FPC工件，从而实现高效、精准且高度灵活的生产作业。
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涵盖从数据采集、远程操控平台到可定制的快速更换末端执行器，结合
仿真环境搭建、图像视觉算法、强化学习算法、经典力控以及VLA（视
觉-语言-动作）等深度融合，在工业场景中实现移动搬运、高精度图像
检测、精密插接等复杂任务的落地应用

提供工业机器人定制化服务。基于公司自研的全套硬件体系、核心算法
和工具链，可根据客户工业场景需求，从机器人本体结构、外部执行器、
电源管理模块进行模块化选配和深度集成，实现工业机器人本体定制服
务。

精通结构设计，结合3D打印与复合材料工艺，实现结构减重30%。支
持外壳定制，将工业设计与美学相结合，打造适配机器人的个性化外壳。

工业场景解决方案

工业机器人定制服务

结构、外壳设计和优化
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THANKS FOR YOU LISTENING

欢迎关注

详情关注贾维斯公众号


